Temat: STABILIZATOR SZEREGOWY O DZIALANIU CIAGLYM.

1. Schemat blokowy ukiadu

— Schemat funkcjonalny stabilizatora o dziataniu cigglym - szeregowego

Uwe - Napiecie wejsciowe

U,y - napiecie wyjsciowe

U, - wzorcowe napiecie odniesienia

U, - zdzielnikowane napiecie wyjsciowe

2. Zasada dziatania

- czesc¢ napiecia wyjsciowego jest poréwnywana z wzorcowym napieciem odnie-
sienia U, (stabilizator ze sprzezeniem zwrotnym)

- rdznica napiecia wyjsciowego Uwy i napiecia odniesienia U, (tzw. sygnat btedu)
jest wzmacniana i stuzy do sterowania uktadu regulujgcego

- uktad regulujacy zmienia wartos¢ pradu ptyngacego przez obcigzenie (I = lwy)
tak, aby utrzymac na wyjsciu statg wartos¢ napiecia Uwy

- uktad poréwnujaco-wzmacniajacy, bedacy czescig sktadowg obwodu ujemne-
go sprzezenia zwrotnego, dgzy do wyréwnania napie¢ U, i U, podawanych na
jego wejscia, dzieki czemu napiecie wyjsciowe Uyy ma statg wartos¢ (uktad porow-
nujaco-wzmacniajgcy moze byc¢ zrealizowany na wzmacniaczu operacyjnym)

- jezeli napiecie wyjsciowe wzros$nie o wartos¢ AU, to sygnat btedu wzrosnie o
warto$¢ AU; < AU i po wzmocnieniu tak wysteruje element regulacyjny, ze war-
tos¢ napiecia wyjsciowego zmniejszy sie o AU (im wieksze bedzie wzmocnienie
tego rzeczywistego uktadu, z tym wiekszg doktadnoscig napiecie wyjsciowe be-
dzie rowne wartosci zatozonej - tym lepsza bedzie stabilizacja napiecia wyjscio-
wego)

- stabilizatory ze sprzezeniem zwrotnym charakteryzujg sie znacznie lepszymi parametrami w po-
réwnaniu ze stabilizatorami diodowymi




